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Aviso de seguridad

La locomotora solamente debe funcionar en el sistema
que le corresponda.

Analdgicas max. 15 voltios =, digitales max. 22 voltios ~.
La alimentacion de la locomotora deberé realizarse
desde una sola fuente de suminitro.

Observe necesariamente los avisos de seguridad indica-
dos en las instrucciones correspondientes a su sistema
de funcionamiento.

Para el funcionamiento convencional de la locomotora
deben suprimirse las interferencias en la via de conexion
de la alimentacion. Para ello debe emplearse el set
supresor de interferencias 611 655.

jATENCION! Esquinas y puntas afiladas condicionadas a
la funcion.

No exponer el modelo en miniatura a la radiacion solar
directa, a oscilaciones fuertes de temperatura o a una
humedad del aire elevada.

Notas importantes

Las instrucciones de empleo y el embalaje forman parte
integra del producto y, por este motivo, deben guardarse
y entregarse junto con el producto en el caso de venderlo
o transmitirlo a otro.

En caso de precisar una reparacion o piezas de recambio,
rogamos ponerse en contacto con su distribuidor Trix.
Responsabilidad y garantia conforme al documento de
garantia que se adjunta.

Eliminacion: www.maerklin.com/en/imprint.html
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¢ La plena funcionalidad de funciones esta disponible sélo
en Trix Systems, DCC y en mfx.

¢ Los faros frontales dependen del sentido de la marcha.
En Digital se pueden encender y apagar.

* Radio minimo describe 360 mm.

Funcionamiento multiprotocolo

Modo analégico

El decoder puede utilizarse también en maquetas de trenes
o tramos de via analdgicos. El decoder detecta la tcontinua
analdgica (DC) automaticamente, adaptandose a la tension
de via analégica. Estan activas todas las funciones que
hayan sido configuradas para el modo analdgico en mfx o
DCC (véase Modo digital).

Modo digital
Los decoders son decoders multiprotocolo. El decoder puede
utilizarse con los siguientes protocolos digitales: mfx, DCC.
El protocolo digital que ofrece el mayor nimero de posibi-
lidades es el protocolo digital de mayor peso. El orden de
pesos de los protocolos digitales es descendente.:

Prioridad 1: mfx

Prioridad 2: DCC

Prioridad 3: DC
Nota: Los protocolos digitales pueden afectarse mutua-
mente. Para asegurar un funcionamiento sin anomalias
recomendamos desactivar con la CV 50 los protocolos
digitales no necesarios.
Desactive, en la medida en que su central lo soporte, tam
bién en ésta los protocolos digitales no necesarios.



Si se detectan dos 0 mas protocolos digitales en la via, el
decoder aplica automaticamente el protocolo digital de
mayor peso, p. ej. mfx/DCC, siendo por tanto asumido por el
decoder el protocolo digital mfx (véase tabla anterior).
Nota: Tenga presente que no son posibles todas las
funciones en todos los protocolos digitales. En mfx y DCC
pueden configurarse algunos parametros de funciones que
deben tener efecto en el modo analdgico.

Informaciones para el funcionamiento digital

* Debera consultar el procedimiento exacto de confi-
guracion de los diversos parametros en el manual de
instrucciones de la central multitren que desee utilizar.

* Los valores configurados de fabrica han sido elegidos
para mfx de tal modo que quede garantizada el mejor
comportamiento de marcha posible.

Para otros sistemas operativos también deben realizarse
adaptaciones.

* No es posible el funcionamiento con tension de corriente
continua de polaridad opuesta en el tramo de frenado en
funcionamiento en modo DCC. Si se desea esta caracteri-
stica, debe renunciarse al funcionamiento convencional
con corriente continua (CV 29/Bit 2 = 0).

Protocolo mfx

Direccionamiento

¢ No se requiere direccionamiento, recibiendo cada deco-
der una identificacion universalmente (nica e inequivoca
(UID)

* Eldecoder se da de alta automaticamente en una
Central Station o en una Mobile Station con su UID:

Programacion

e Las caracteristicas pueden programarse mediante la
interfaz grafica de la Central Station o bien en parte
también con la Mobile Station.

* Es posible leer y programar miltiples veces todas las
Variables de Configuracion (CV).

* La programacion puede realizarse bien en la via principal
o en la via de programacion.

¢ Es posible restaurar la configuracion por defecto (confi-
guracion de fabrica).

* Mapeado de funciones: las funciones pueden asignarse a
cualesquiera teclas de funcion (véase Ayuda en la Central
Station) con ayuda de la Central Station 60212 (con limita-
ciones) y con la Central Station 60213/60214/60215.

Protocolo DCC

Direccionamiento

* Direcciones posibles: direccion corta, direccion larga y
direccion de traccion

* Intervalo de direcciones:
1-127 (direccion corta, direccion de traccion)
1-10239 (direccion larga)



Cada direccion puede programarse manualmente.

La direccion corta o larga se selecciona mediante las CVs.
Una direccion de traccion aplicada desactiva la direcci-
on esténdar.

Programacion

Las caracteristicas pueden modificarse mdltiples veces
mediante las Variables de Configuracion (CV).

El nimero de CV y los valores de cada CV se introducen
directamente.

Las CVs pueden leerse y programarse miltiples veces
(programacion en la via de programacion).

Las CVs se pueden programar libremente. PoM (pro-
gramacion en la via principal) es posible (inicamente en
las variables CVs identificadas en la tabla de CVs. Para
poder utilizar la PoM, ésta debe ser soportada por su
central (ver Instrucciones de empleo de su dispositivo).
Las configuraciones por defecto (configuraciones de
fabrica) pueden restaurarse.

Pueden configurarse 14 o bien 28/126 niveles de marcha.
Todas las funciones pueden maniobrarse conforme al
mapeado de funciones (véase Descripcion de las CVs).
Para mas informacion, véase Tabla de CVs para protocolo
DCC.

Por norma, se recomienda realizar las programaciones en la
via de programacion.

Funciones logicas

Retardo de aceleracion/frenado

e Lostiempos de aceleracion y de frenado se pueden
configurar por separado uno del otro.

* Ladesactivacion légica de la funcion de retardo de
aceleracion/frenado se puede asignar a cualquier tecla
de funcion mediante el mapeado de funciones.



Funciones conmutables
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Sefial de cabeza encendido @ Funcién f0 Funcién f0

— Funcién 1 Funcién f1 Funcién f1
Ruido de marcha — Funcién 2 Funcion f2 Funcion 2

— Funcién 3 Funcién 3 Funcién 3
ABY, apagado — Funcion 4 Funcion f4 Funcion f4
Ruido: Desconectar chirrido de los frenos — Funcion 5 Funcion 5 Funcion 5
Ruido: Bocina de aviso — Funcién 6 Funcién 6 Funcion 6
Maniobrar (velocidad lenta) — Funcién 7 Funcion f7 Funcién f7
Ruido: Juntas de carriles — Funcion 8 Funcion 8 Funcion 8




cv Significado Valor DCC Preseleccion
1 Codigos 1-127 3
2 | PoM |Velocidad minima 0-255 17
3 | PoM |Arranque progresivo 0-255 15
4 | PoM |Frenado progresivo 0-255 15
5 | PoM |Velocidad méxima 0-255 240
8 Reset de fabrica/codigo de fabricante 8 131
13 | PoM |Funciones F1 - F8 en el modo analdgico 0-255 0
14 | PoM |Funciones F9 - F15y luces en el modo analégico 0-255 1
17 Direccion ampliada (parte superior) CV 29, Bit5 =1 192
18 Direccion ampliada (parte inferior) CV 29, Bit5=1 128
19 Direccion de traccion 0-255 0
21 | PoM |Funciones F1 - F8 en traccién 0-255 0
22 | PoM |Funciones F9 - F15y luces en traccion 0-255 0

Bit 0: Inversion de polaridad de sentido de marcha 0/1

Bit 1: Nimero de marchas 14 0 28/128* 0/2 |0,1,2,3,4,5,6,
29 | PoM |Bit 2: Modo DCC con tramo de frenado (no es posible el 0/4 7,632, 34,35,36, 6

funcionamiento en modo analdgico) 37, 38,39

Bit 5: Direccion corta/larga 0/32

63 | PoM |Volumen 0-255 255

*

Los niveles de marcha en el decoder de locomotora y en la unidad de control deben coincidir ya que, de lo
contrario, pueden producirse anomalias funcionales.




Avvertenze per la sicurezza

Tale locomotiva deve venire impiegata soltanto con un
sistema di esercizio prestabilito a questo scopo.
Analogico max. 15 Volt =, digitale max. 22 Volt ~.

La locomotiva non deve venire alimentata nello stesso
tempo con pit di una sorgente di potenza.

Vogliate prestare assolutamente attenzione alle avverten-
ze di sicurezza nelle istruzioni di impiego per il Vostro
sistema di funzionamento.

Per il funzionamento tradizionale della locomotiva il
binario di alimentazione deve essere protetto dai disturbi.
A tale scopo si deve impiegare il corredo antidisturbi

611 655. Tale corredo antidisturbi non é adatto per il
funzionamento Digital.

AVVERTENZA! Per motivi funzionali i bordi e le punte
sono spigolosi.

Non esponete tale modello ad alcun irraggiamento solare
diretto, a forti escursioni di temperatura oppure a elevata
umidita dell'aria.

Avvertenze importanti

Le istruzioni di impiego e I'imballaggio costituiscono un
componente sostanziale del prodotto e devono pertanto
venire conservati nonché consegnati insieme in caso di
ulteriore cessione del prodotto.

Per le riparazioni o le parti di ricambio, contrattare il
rivenditore Trix.

Prestazioni di garanzia e garanzia in conformita all'acclu-
so certificato di garanzia.

Smaltimento: www.maerklin.com/en/imprint.html

La completa dotazione di funzioni e disponibile soltanto

sotto Trix Systems, DCC e sotto mfx.
¢ |lluminazione di testa incorporata, dipendente dalla dire-
zione di marcia. Commutabile nel funzionamento Digital.
¢ Raggio minimo percorribile 360 mm.

Esercizio multi-protocollo

Esercizio analogico

Tale Decoder puo venire fatto funzionare anche su impianti o
sezioni di binario analogiche. Il Decoder riconosce automati-
camente la tensione analogica (DC) e si adegua alla tensione
analogica del binario. Vi sono attive tutte le funzioni che erano
state impostate per I'esercizio analogico sotto mfx oppure DCC
(si veda esercizio Digital).

Esercizio Digital
| Decoder sono Decoder multi-protocollo. Il Decoder puo
venire impiegato sotto i seguenti protocolli Digital: mfx, DCC.
Il protocollo Digital con il maggior numero di possibilita &
il protocollo digitale di massimo valore. La sequenza dei
protocolli Digital, con valori decrescenti, e:

Priorita 1: mfx

Priorita 2: DCC

Priorita 3: DC
Avvertenza: | protocolli Digital possono influenzarsi reci-
procamente. Per un esercizio esente da inconvenienti noi
consigliamo di disattivare con la CV 501 protocolli Digital non
necessari.
Qualora la Vostra centrale li supporti, vogliate disattivare
anche lii protocolli Digital non necessari.



Qualora sul binario vengano riconosciuti due o pit protocolli
Digital, il Decoder accetta automaticamente il protocollo
Digital di valore piu elevato. Ad es. mfx/DCC, in tal modo viene
accettato dal Decoder il protocollo Digital mfx (si veda la
precedente tabella).

Avvertenza: Prestate attenzione al fatto che non tutte le
funzioni sono possibili in tutti i protocolli Digital. Sotto mfx e
DCC possono venire eseguite alcune impostazioni di funzio-
ni, le quali saranno efficaci nell'esercizio analogico.

Istruzioni per la funzione digitale

* L'esatto procedimento per I'impostazione dei differenti
parametri siete pregati di ricavarlo dalle istruzioni di
servizio della Vostra centrale per molti treni.

* | valori impostati dalla fabbrica sono selezionati per mfx,
cosicché sia garantito un comportamento di marcia
migliore possibile.

Per altri sistemi di funzionamento se necessario devono
venire apportati degli adattamenti.

¢ Un funzionamento con tensione continua di polarita in-
vertita nella sezione di frenatura, in caso di esercizio con
DCC, non & possibile. Se si desidera questa caratteristica,
si deve in tal caso rinunciare al funzionamento tradiziona-
le in corrente continua (CV 29/Bit 2 = 0).
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Protocollo mfx

Indirizzamento

Nessun indirizzo necessario, ciascun Decoder riceve una
sua identificazione irripetibile e univoca (UID).

Il Decoder si annuncia automaticamente ad una Central
Station oppure Mobile Station con il suo UID.

Programmazione

Le caratteristiche possono venire programmate tramite la
superficie grafica della Central Station o rispettivamente
in parte anche con la Mobile Station.

Tutte le Variabili di Configurazione (CV) possono venire
ripetutamente lette e programmate.

Tale programmazione puo avvenire sui binari principali
oppure sul binario di programmazione.

Le impostazioni di default (impostazioni di fabbrica)
possono venire nuovamente riprodotte.

Mappatura delle funzioni: con I'ausilio della Central
Station 60212 (limitatamente) e con la Central Station
60213/60214/60215 le funzioni possono venire assegnate
a dei tasti funzione a piacere (si vedano le guide di aiuto
nella Central Station).

Protocollo DCC

Indirizzamento

Possibili indirizzi: brevi, lunghi e indirizzi per trazioni
multiple

Campo degli indirizzi:

1 =127 (indirizzi brevi, indirizzi per trazioni multiple)
1-10239 (indirizzi lunghi)



e Ciascun indirizzo & programmabile manualmente.

¢ Lindirizzo breve o lungo viene selezionato tramite le CV.

¢ Unindirizzo di unita di trazione utilizzato disattiva l'indiriz-
zo standard.

Programmazione

* Le caratteristiche possono venire ripetutamente modifi-
cate tramite le Variabili di Configurazione (CV).

e |l numero della CV ed i valori della CV vengono introdotti
direttamente.

e Le CV possono venire ripetutamente lette e programmate
(Programmazione sul binario di programmazione).

¢ Le CV possono venire programmate come si vuole. La
PoM (programmazione sul binario principale) & possibile
soltanto nel caso delle CV contrassegnate nella tabella
delle CV. La PoM deve venire supportata dalla Vostra
Unita Centrale (si vedano le istruzioni di azionamento del
Vostro apparato).

¢ Leimpostazioni di default (impostazioni di fabbrica)
possono venire nuovamente riprodotte.

* 140 rispettivamente 26/126 gradazioni di marcia impostabili.

¢ Tutte le funzioni possono venire commutate in modo
rispondente alla mappatura delle funzioni (si veda la
descrizione delle CV).

e Per ulteriori informazioni, si veda la tabella delle CV nel

. protocollo DCC.

E consigliabile intraprendere le programmazioni essenzial-

mente sul binario di programmazione.

Funzioni logiche

Ritardo di avviamento/frenatura

e la durata diaccelerazione e di frenatura possono venire
impostate separatamente una dall'altra.

* La disattivazione logica di tale funzione ABV puo venire
assegnata a piacere a ciascun tasto di funzione mediante
la mappatura delle funzioni.

1"



5| f-13 fa-r7| f0 {818 f0
Funzioni commutabili E E| E }:P—l 3
oo Sy

Segnale ditesta Accecsa @ Funzione f0 Funzione f0
— Funzione 1 Funzione f1 Funzione f1

Rumore di marcia — Funzione 2 Funzione 2 Funzione 2
— Funzione 3 Funzione 3 Funzione 3

ABYV, spento — Funzione 4 Funzione 4 Funzione f4
Rumore: stridore dei freni escluso — Funzione 5 Funzione 5 Funzione 5
Rumore: tromba di segnalazione — Funzione 6 Funzione f6 Funzione f6
Andatura da manovra (solo ABV) — Funzione 7 Funzione 7 Funzione 7
Rumore: giunzioni delle rotaie — Funzione 8 Funzione 8 Funzione 8
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cv Significato Valore DCC Di fabbrica
1 Indirizzo 1-127 3
2 | PoM |Velocita minima 0-255 17
3 | PoM |Ritardo di avviamento 0-255 15
4 | PoM |Ritardo di frenatura 0-255 15
5 | PoM |Velocita massima 0-255 240
8 Ripristino di fabbrica/ldentificazione di produzione 8 131
13 | PoM |Funzioni F1 - F8 in esercizio analogico 0-255 0
14 | PoM |Funzioni F9 - F15 e luci in esercizio analogico 0-255 1
17 Indirizzo ampliato (parte superiore) CV 29, Bit5 =1 192
18 Indirizzo ampliato (parte inferiore) CV 29, Bit5=1 128
19 Indirizzo di trazione 0-255 0
21 | PoM |Funzioni F1 - F8 durante trazione 0-255 0
22 | PoM |Funzioni F9 - F15 e luci durante trazione 0-255 0

Bit 0: inversione polarita del senso di marcia 0/1

Bit 1: numero gradazioni di marcia 14 oppure 28/128* 0/2 [0,1,23,4,5,6,
29 | PoM |Bit 2: esercizio DCC con tratta di frenatura (nessuna possibilita di 0/4 7,632, 34,35,36, 6

esercizio analogico) 37, 38,39

Bit 5: indirizzi brevi / lunghi 0/32

63 | PoM |Volume 0-255 255

*

Le gradazioni di marcia sul Decoder della locomotiva e sul regolatore di marcia si devono corrispondere, altrimenti
sono possibili funzionamenti erronei.
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Sakerhetsanvisningar

¢ Loket far endast kdras med dartill avsett driftsystem.

¢ Analog max. 15 Volt =, digital max. 22 Volt ~.

¢ Loket far inte samtidigt forsdrjas av mer &n en kraftkélla.

* Beakta alltid sdakerhetsanvisningarna i bruksanvisningen
som hor till respektive driftsystemet.

¢ Né&r den motorférsedda lokdelen ska kdras med kon-
ventionell drift maste anlutningsskenan vara avstérd.
Till detta anvander man anslutningsgarnityr 611 655 med
avstdrning och dverbelastningsskydd. Avstérningsskyd-
det far inte anvéndas vid digital kdrning.

* VARNING! Funktionsbetingade vassa kanter och spetsar.

¢ Modellen far inte utséttas for direkt solljus, haftiga tem-
peraturvéxlingar eller hog luftfuktighet.

Viktig information

¢ Bruksanvisningen och férpackningen &r en del av
produkten och maste darfor sparas och alltid medfélja
produkten.

» Kontakta din Trix-handlare for reparationer eller reserv-
delar.

¢ Garantivillkor framgar av bifogade garantibevis.

¢ Hantering som avfall: www.maerklin.com/en/imprint.html

¢ Fullstandigt funktionsomféng erhélls endast vid anvénd-
ning av Trix Systems, DCC eller mfx.

e Korriktningsheroende frontbelysning.
Kan kopplas in vid digital drift.

e Kan koras pa en minsta radie av 360 mm.
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Multiprotokollkdrning

Analog kérning
Dekodern kan dven anvandas vid kdrning péa analoga anldg-
gningar och sparavsnitt. Dekodern kénner automatiskt igen
och godtar analog kérstrom, bade véxelstrém och likstrom
(AC/DC). Alla mfx eller DCC funktioner instéllda for analog
drift &r aktiverade. (v.g. se: Digital kdrning).
Digital kérning
Decoder &r en multiprotokolldekoder. Dekodern kan anvan-
das tillsammans med féljande digital-protokoll: mfx, Dcc,.
Digital-protokollet med flest funktioner &r hdgst prioriterat.
Digital-protokollen inordnas i fallande ordning som féljer:

Prioritet 1: mfx

Prioritet 2: DCC

Prioritet 3: fx (DC)
Observera: Digital-protokoll kan paverka varandra. For
storningsfri kérning rekommenderas att avaktivera icke
nddvandiga digital-protokoll med CV 50.
Avaktivera ocksa om majligt de digital-protokoll som ej
anvands i ert digitala kéraggregat.
Om tvé eller flera digital-protokoll anméler sej via ralsen pa
er anldggning, sé foredrar dekodern det hdgst priotiterade
digital-protokollet, t.ex. mfx/DCC. mfx-digital-protokollet tas
da upp av dekodern. (V.g. se prioriteringstabellen ovan).
Observera: Tank pa att inte alla funktioner kan anvandas/
aktiveras i alla digital-protokoll. Med mfx och DCC kan vissa
funktionsinstéliningar géras for att funktionerna ska vara
aktiva vid analog kdrning.



Anvisningar for digital drift

* Detaljerade anvisningar for att stélla in olika parametrar
finns i bruksanvisningen till Er digitala flertdgs-kérkon-
troll.

¢ Avfabriken instéllda véarden &r valda med tanke pa mfx-
dekodern, sa att basta mojliga kdregenskaper erhalls och
garanteras.

F6r andra driftssystem maste motsvarande instéallningar
for erhallande av basta mdojliga koregenskaper goras.

* Vid DCC-drift kan man inte kdra med tvapolig likspanning
pa ett bromsavsnitt. Onskar man &nda genomféra en
sadan kdrning, sa maste man forlita sig pa konventionell
likstromsdrift (CV 29/Bit 2 = 0).

mfx-protokoll

Adressering

¢ Ingen adress behdvs, varje dekoder har en helt egen och
entydig adress (UID).

* Dekodern anméler sej automatiskt till Central Station och
Mobile Station via sin UID.

Programmering

¢ Egenskaperna kan programmeras via Central Stations
pekskarm och &ven till vissa delar med Mobile Station.

¢ S&kan dven alla konfigurations-variabler (CV) l4sas in
och programmeras.

¢ Programmeringen kan goras antingen direkt pa anldgg-
ningens spar eller pa programmeringssparet.

¢ Default-instaliningarna (fabrikens instéllningar) kan
aterskapas.

e Mappning av funktioner: Funktioner kan med hjélp av
Central Station 60212 (i viss utstrackning) och med
Central Station 60213/60214/60215 kopplas till 6nskade funk-
tionsknappar (V.g. se mer information i Central Station).

DCC-protokoll

Adressering

¢ Madjliga adresser: Korta, langa och multippelkopplings-
adresser

e Adressomrade:
1-127 (korta adresser, multippelkopplings-adresser)
1-10239 (ldnga adresser)

* Varje enskild adress kan programmeras manuellt.

¢ Korta eller langa adresser viljs via CVn.

* Envald multippelkopplingsadress avaktiverar standard-
adresserna.

Programmering

¢ Egenskaperna kan andras flera ganger via konfigura-
tions-variablerna (CV).

e CV-nummer och CV-vdrden anges direkt.

e Alla CVn kan lasas och programmeras flera ganger
(Programmering gérs pa programmeringssparet).

¢ Alla Cvn kan programmeras. PoM (Programmering pa
huvudspéret) kan endast genomféras med i CV-tabellen
markerade Cvn. Din centralenhet maste ha stod fér PoM
(se bruksanvisningen som medfdljer centralenheten).

¢ Defaultinstéllningar (fabriksinstéliningar) kan aterskapas.

e 14 upp till 28/126 korsteg kan stéllas in.

* Samtliga funktioner kan kopplas in och manévreras enligt

15



funktions-mappningen. (V.g. se CV-beskrivningen.)
e For ytterligare information: V.g. se CV-tabeller DCC-proto-
koll.

Vi rekommenderar att endast genomfdra programmeringar
pa programmerings-sparet.
Logiska funktioner

Accelerations-/bromsfordrojning

¢ Accelerations- och inbromsningstider kan stéllas in
separat.

¢ Den logiska funktionsavstdngningen ABV kan via
funktionsmappning bli tilldelad och styras fran énskad
funktionsknapp.

16



5| f-13 fa-r7| f0 {818 f0
Kopplingsbara funktioner _E_ =™ E }:P_l 3
o° Ej

Frontstrdlkastare till @ Funktion f0 Funktion f0
— Funktion 1 Funktion f1 Funktion f1

— Funktion 2 Funktion f2 Funktion f2

— Funktion 3 Funktion 3 Funktion f3

ABV, frén — Funktion 4 Funktion f4 Funktion f4
Ljud: Bromsgnissel, fran — Funktion 5 Funktion f5 Funktion f5
Ljud: Signalhorn — Funktion 6 Funktion f6 Funktion f6
Rangerkorning — Funktion 7 Funktion f7 Funktion f7
Ljud: Rélsskarvar — Funktion 8 Funktion f8 Funktion f8
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cv Betydelse Vérde DCC Fabr.inst.
1 Adress 1-127 3
2 | PoM [Minimihastighet 0-255 17
3 | PoM |Accelerationsfordréjning 0-255 15
4 | PoM |Bromsférdrdjning 0-255 15
5 | PoM |Maxfart 0-255 240
8 Aterstéllning till fabrikens/tillverkarens ursprungsinstéllningar 8 131
13 | PoM |Funktion F1 — F8 vid analog drift 0-255 0
14 | PoM |Funktion F9 — F15 samt loklyktor vid analogdrift 0-255 1
17 Utvidgad adress (dvre del) CV 29, Bit5=1 192
18 Utvidgad adress (undre del) CV 29, Bit5=1 128
19 Multippelkopplingsadresser 0-255 0
21 | PoM |Funktion F1 — F8 vid Multippelkoppling 0-255 0
22 | PoM |Funktion F9 — F15 samt stralkastare vid Multippelkoppling 0-255 0
Bit 0: ompola"risering korriktning 0/1 0.1.2.3 456
29 | PoM Bit 1: antal kdrsteg14 eller 28/__128* ] o 0/2 739,34 35 36, 6
Bit2: DCC dntt med bromsstrécka (ingen analogdrift mojlig) 0/4 373839
Bit 5: korta / langa adresser 0/32 et
63 | PoM |Ljudstyrka 0- 255 255

*

18

Lok-dekoderns kérsteg och kdrkontrollens kérsteg maste stimma Gverens, annars kan fel betr. funktionerna uppsta.




Vlnk om sikkerhed
Lokomotivet ma kun anvendes med et driftssystem, der er
beregnet dertil.

¢ Analog max. 15 Volt =, digital max. 22 Volt ~.

e Lokomotivet ma ikke forsynes fra mere end én stremkilde
ad gangen.

¢ Ver under alle omsteendigheder opmaerksom pa de vink
om sikkerhed, som findes i brugsanvisningen for Deres
driftssystem.

* Ved konventionel drift af lokomotivet skal tilslutningssporet
stajdeempes. Dertil skal anvendes stgjd@mpningsseettet
611 655. Stejdeempningssaettet er ikke egnet til digital drift.

o ADVARSEL! Skarpe kanter og spidser pga. funktionen.

¢ Modellen mé ikke udsettes for direkte sollys, store
temperaturudsving eller hgj luftfugtighed.

Vigtige hemaerkninger

* Betjeningsvejledning og emballage harer til produktet og
skal derfor gemmes og medfelge, hvis produktet gives
videre til andre.

¢ Angaende reparationer eller reservedele bedes De
henvende Dem til Deres Trix-forhandler.

e Garantiifelge vedlagte garantibevis.

¢ Bortskafning: www.maerklin.com/en/imprint.html

¢ Det komplette funktionsomfang er kun til radighed under
Trix Systems, DCC og under mfx.

¢ Innebygd, kjereretningsavhengig frontlys.
Kan teendes og slukkes til digitaldrift.

e Farbar mindsteradius 360 mm.

Multiprotokoldrift

Analogdrift
Dekoderen kan ogsa benyttes pé analoge anleeg eller
sporafsnit. Dekoderen genkender automatisk den analoge
veksel (DC) og tilpasser sig den analoge jevnstram. Alle
funktioner, som indstilledes til analogdrift under mfx eller
DCC, er aktive (se digitaldrift).
Digitaldrift
mSD SoundDecodere er multiprotokoldekodere. Dekoderen
kan anvendes ved falgende digital-protokoller: mfx, DCC.
Digital-protokollen med flest muligheder er den hgjest ran-
gerende digital-protokol. Digital-protokollernes reekkefalge
er med faldende veerdi falgende:

Prioritet 1: mfx

Prioritet 2: DCC

Prioritet 3: DC
Bemeerk: Digital-protokoller kan gensidigt have indflydelse
pa hinanden. For at opna problemfri drift anbefaler vi at
deaktivere ikke anvendte digital-protokoller med CV 50.
Hvis din central giver mulighed for det, s& deaktiver ogsa
der de ikke anvendte digital-protokoller.
Genkendes to eller flere digital-protokoller pa sporet,
overtager dekoderen automatisk den hgjest rangerende
digital-protokol, f.eks. mfx/DCC, dermed overtages mfx-
digital-protokollen af dekoderen (se foregdende tabel).
Bemaerk: Veer opmaerksom pa, at ikke alle funktioner er
mulige i alle digital-protokoller. Ved mfx og DCC kan der
foretages nogle indstillinger af funktioner, som skal have
effekt ved analogdrift.
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Henvisninger til digitaldrift

¢ Den ngjagtige fremgangsmade til indstilling af de forskel-
lige parametre findes i betjeningsvejledningen til Deres
flertogs-central.

 Fabriksindstillingerne er for mfx valgt pa en made, der
garanterer de bedstmulige kereegenskaber.
For andre driftssystemer vil der i givet fald skulle foreta-
ges tilpasninger.

¢ De vaerdier, der er indstillet fra fabrikken, er valgt sale-
des, at der sikres de bedst mulige karselsforhold.

¢ Deter ved DCC-drift ikke muligt at anvende drift med
modpolet jeevnspaending i bremseafsnittet. Hvis denne
egenskab gnskes, ma der gives afkald pa den konventio-
nelle jeevnstramsdrift (CV 29/Bit 2 = 0).

mfx-protokol

Adressering

¢ Ingen adresse pakraevet, hver dekoder tildeles en unik og
entydig identitet (UID).

* Dekoderen tilmelder sig automatisk en central station
eller mobile station med sin UID.

Programmering

* Egenskaberne kan programmeres via central stations
grafiske overflade hhv. til dels ogsa med mobile station.

¢ Alle configuration variable (CV) kan afleeses og program-
meres gentagne gange.

¢ Programmeringen kan enten ske pa hoved- eller pro-
grammeringssporet.

¢ Defaultindstillingerne (fabriksindstillinger) kan genindstilles.
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e Funktionsmapping: Funktioner kan ved hjeelp af central
station 60212 (begraenset) og med central station
60213/60214/60215 tilordnes vilkarlige funktionstaster (Se
hjeelp til central station).

DCC-protokol

Adressering

e Mulige adresser: Korte, lange og traktionsadresse

e Adresseomrade:
1-127 (kort adresse, traktionsadresse)
1-10239 (lang adresse)

e Hver adresse kan programmeres manuelt.

e Korteller lang adresse veelges via CV'erne.

* Enanvendt traktionsadresse deaktiverer standard-adres-
sen.

Programmering

¢ Egenskaberne kan &ndres gentagne gange via configu-
ration variablerne (CV).

e CV-nummeret og CV-vaerdierne indgives direkte.

e CV'erne kan leeses og programmeres gentage gange
(programmering pa programmeringssporet).

e CVerne kan programmeres efter gnske. PoM (Program-
mering pa hovedskinnen) er kun mulig for den markerede
CV i CT-tabellen. PoM skal understattes af centralen (se
apparatets betjeningsvejledning).

¢ Defaultindstillingerne (fabriksindstillinger) kan genindstil-
les.

e 14 hhv. 28/126 kerselstrin kan indstilles.



* Alle funktioner kan styres jeevnfar funktionsmapping (se
CV-beskrivelse).

* Yderligere oplysninger, se CV-tabellen DCC-protokol.

Det anbefales principielt at foretage programmeringerne pa
programmeringssporet.

Logiske funktioner

Opstart-/bremseforsinkelse

¢ Accelerations- og bremsetiden kan indstilles uafhangigt
af hinanden.

¢ Den logiske funktionsafbrydning ABV kan indstilles pa en
vilkérlig knap via funktionsmapping.
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Styrbare funktioner e E }:P—l 3
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Frontsignal @ Funktion f0 Funktion f0
Funktion 1 Funktion f1 Funktion f1
Funktion 2 Funktion f2 Funktion f2
Funktion 3 Funktion 3 Funktion f3
ABYV, fra Funktion 4 Funktion f4 Funktion f4
Lyd: Pibende bremser fra Funktion 5 Funktion f5 Funktion f5
Lyd: Signalhorn Funktion 6 Funktion f6 Funktion f6
Rangergear Funktion 7 Funktion f7 Funktion f7
Lyd Skinnestad Funktion 8 Funktion f8 Funktion f8
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cv Betydning Veerdi DCC Fra fabrikken
1 Adresse 1-127 3
2 | PoM |Mindstehastighed 0-255 17
3 | PoM |Kerselsforsinkelse 0-255 15
4 | PoM |Bremseforsinkelse 0-255 15
5 | PoM |[Maksimalhastighed 0-255 240
8 Fabriksnulstilling/Producentmaerke 8 131
13 | PoM |Funktionerne F1 - F8 i analogdrift 0-255 0
14 | PoM |Funktionerne F9 - F15 og lys i analogdrift 0-255 1
17 Udvidet adresse (@verste del) CV 29, Bit5=1 192
18 Udvidet adresse (Nederste del) CV 29, Bit5=1 128
19 Traktionsadresse 0-255 0
21 | PoM |Funktionerne F1 - F8 ved traktion 0-255 0
22 | PoM |Funktionerne F9 - F15 og lys ved traktion 0-255 0
Bit 0: ompolarisering fartretning 0/1 0.1.2.3 456
29 | PoM Bit 1: antal kerselstrin 14 eller 28/128* ) ) 0/2 739 31 35 36, 6
Bit 2: DCC drift med bremsestraekning (ingen analogdrift mulig) 0/4 373839
Bit 5: kort / lang adresse 0/32 et
63 | PoM |Lydstyrke 0- 255 255

*

Indstillingerne pé lokomotivets dekoder og pa styreapparatet skal stemme overens, da fejlfunktion ellers er mulig.
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Due to different legal requirements regarding electro-magnetic compatibility,
this item may be used in the USA only after separate certification for FCC com-
pliance and an adjustment if necessary.

Use in the USA without this certification is not permitted and absolves us of any
liability. If you should want such certification to be done, please contact us —
also due to the additional costs incurred for this.

Gebr. Mérklin & Cie. GmbH

Stuttgarter Strale 55 - 57

73033 Goppingen 246858/1014/Kd1Ef
Germany Anderungen vorbehalten
www.trix.de www.maerklin.com/en/imprint.ntml © Gebr. Marklin & Cie. GmbH



